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Les modeles, la représentation et I’'analyse
de données complexes et temporelles
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C'EST QUI L'EQUIPE
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P  DES GRAPHES

+ Domaine d'action P ="
> Reéeseaux complexes
+ Approches [ o«
> Théorie des graphes SO S
> Détection de communautés > .
> Link streams ey gy
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74 DE LA SCENARISATION ROBOTIQUE

Universite

+ Domaine d'action
> Modeles et adaptativite de scenarios

+ Approches =
> Serious games L =
> Capture indoor de trajectoires e
> Analyse de logs robotistiques et de trajectoires =
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Damien Mondou  Cyril Faucher
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DE L'ANALYSE FORMELLE DE CONCEPTS

Domaine d'action
> Analyse de donnees
complexes et heterogenes

Approches
> Plateforme GALACTIC
> Analyse de sequences
> Chronogrammes

Projet GALACTIC X
GAlois LAttices, Concept Theory, Q @
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Implicational systems and Closures q \\\
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DES ONTOLOGIES

Domaine d'action
> Representation de la connaissance spatio-temporelle

Approches
> Ontologies

> Analyse de trajectoires
> Repréesentation des batiments -

Alain Bouju Rouaa Wannous Jamal Malki
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g4 MODELES & CONNAISSANCES

+ Une approche commune: + Un focus sur le temporel
Les modeles, la representation Trajectoires, Sequences
et l'analyse de donnees

Link streams, Spatio-temporel
complexes

s

Des ontologies S e
De la scénarisation

robotique

_ Des graphes

De I'analyse formelle

des concepts
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